
現地実証について

日時：平成２９年４月２５日（火） １４：００～１５：００
場所：由良川 左岸 ２５ｋ付近（京都府福知山市大江町河守地先）
実施チーム：（株）パスコ・（株）アミューズワンセルフ
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（参考資料１）
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現地実証に使用するドローン

陸上・水中レーザードローン

全天候型ドローン

レーザースキャナ

（参考資料２）



革新的河川管理プロジェクト（第一弾）

河川管理の高度化 水害等の対応の高度化

陸上・水中レーザードローン
クラウド型・メンテナンスフリー

水位計
全天候型ドローン

ＩｏＴの実装
ビッグデータの実装

・ 現在のドローン測量では植生下は×
・ 航空レーザー測量はコスト大

課題

・ 航空レーザー測量システムを
大幅に小型化し、ドローンに搭載

・ グリーンレーザーにより水面下も測量
・ 低空からの高密度測量

オープン・イノベーションを採用し、最新の科学技術を、スピード感をもって、
６ヶ月～１年以内で河川管理への実装化を目指す。

・ 初期投資がかかる
・ 維持管理コストがかかる

・ 長期間メンテナンスフリー
・ 省スペース→ 設定場所を選ばない

（橋梁等へ添架）
・ 通信コストの縮減
・ クラウド化でシステム経費の縮減
・ 低コスト（１台１００万円以下を目標）

クラウド

水位計

ＩｏＴ技術の応用

ビッグデータ

・ 台風接近時に現地確認手段が不足

・ 強風下でも安定して自律航行可能

強風

強風下でも
安定自律航行

面的連続データによる河川管理へ
低コストの水位計を実用化し

普及を促進
天候の完全回復を待たずに
強風下でも状況把握

水位計
普及の隘路

都道府県・市町村
河川管理者等

データ

状態監視

河川管理の高度化 災害時の迅速な調査水位計、浸水センサーの増設

姿勢制御能力の高度化

ドローン

グリーンレーザーは、
水中を透過する

課題 課題

（参考資料３）



スケジュールについて（予定）

・陸上・水中レーザードローン：12/15（応募企業等：７者）
・全天候型ドローン：1/1１（応募企業等：３者）
・クラウド型・メンテナンスフリー水位計（危機管理型水位計）：1/1８（応募企業等：２０者）

●ピッチイベント（企業間お見合い）の開催

革新的河川管理
プロジェクト

●公募参加者募集（１１／２～１１／２４）（※説明会 １１／８）

陸上・水中レーザードローン
クラウド型・メンテナンスフリー水位計 全天候型ドローン

現場実証

平成２９年４月より、各チームによ
り上空から堤防等のレーザー測量を
試験的に実施

実装化へ

平成２９年夏より、各チームの水位
計を現地へ据え付け、水位観測を試
験的に実施

平成２９年４月以降、各チームによ
り主に台風期を中心として強風下で
のドローンの試験飛行を実施

（危機管理型水位計）

企業間で開発チームを結成し
平成２９年度より機器開発に着手（全１７チーム）

・陸上・水中レーザードローン：３チーム（６者）
・クラウド型・メンテナンスフリー水位計（危機管理型水位計）：１２チーム（２１者）
・全天候型ドローン：２チーム（５者）

4/25の現地実証

（参考資料４）


